1.RGB Led ile trafikisi@1 uygulamasi

SORU : Buuygulamada RGB led
kullanarak trafik 1s1g1 yapiniz.

Not: Kirmiz1 ve yesil 181k 5'er saniye,
sar11gik ise 1 saniye yanmalidir. Buna,
uygun kodlar1 Mblock programi ile
yada Arduino IDE programi ile yaziniz.

© |
Burada; E 2 B —

o] Vs
Gnd'yi GND pinine, o2om R

’ ayarta pin @) cios @D
Kirmizi 5. pine | | I | Kirmizi yanar
.p ’ A _ EEPWMay:ﬂ:pmoghio
Yesil 6. pine, E . .5snbekler
Mayvi 3. pine :
baglanmistir SRRl 5 BRL >0 10, 11121 ve Vesil birtikte
J pulL- | | ©@ PWM ayarla pin o qikig acildiginda,  yanar

Yesil yanar
\ (s B — 5sn bekler
B _P—
File Edit Sketch Tools Help
sketch_may19a.ino

1 int kirmizi=5;

2 int yesil=6;

3 int mavi=3;

4

5 void setup() {

6 .

L b Aym  uygulamayl  Arduino

Al S i “— IDE programmda yapacak

e | olursak; kodlar soyle

13 void ljop(} {

14 ik elde etmek icin.. olmalidir.

15 analoghir 1te(k1r‘m121 2:5};

16 analoghirite(yesil,e);
17 delay(5008);

28 analogWirite(kirmizi, 255);
21 analoglirite(yesil,255);
22 delay(1008);

25 analoghirite(kirmizi,@);
26 analoghirite(yesil,255);
27 delay(5008);

28



2. HCO4 Ultrasonic mesafe sensorii ile mesafeye gore led yakma

uygulamasi

SORU : Buuygulamada mesafe dl¢imii
yapilacak ve 6l¢lilen mesafe 1 metrenin
altina diigerse led yanacaktir.

Echo ve Trig pinleri

ayarlaniyor

Burada;

VCC, 5V pinine
GND, GND pinine

), —>Mesafe 0Ol¢iiliiyor
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Tl'lg, 4. dlglta’l pme degilse | altindaysa 8. pindeki
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baglanmigtir.
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#define trigPin 4
#define echoPin 2
long sure, mesafe;

void setup () {
Serial.begin(968a);
pinMode(trigPin, OUTPUT);
pinMode(echoPin, INPUT);

serial.println("Arduino ile Mesafe Senséri Uygulamasi Baslatiliyor...");
delay(30@8);
1 .
ARp— Ayni uygulamay:r Arduino
digitalWrite(trigPin, LOW};

—
delayMicroseconds(3); IDE progra’mlnda’ ya‘pa’ca"k
digitalWrite(trigPin, HIGH); Olursak. kOd].a:r $6yle
delayMicroseconds(18); ’
digitalWrite(trigPin, LOW); olmalidir.

sure = pulseIn{echoPin, HIGH);
mesafe = (sure/2) * 8.8343;
Serial.print(mesafe);
Serial.println(” cm uzaklikta™)};
delay(588);
if (mesafe < 18@) {

digitallrite (8,HIGH};

}

else {

digitalWrite (8,L0W);

}
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3. Servo motor kullanimm

SORU : Bir servo motoru 1'er saniye
arayla o ve 180 derece dondiirecek
uygulamay1 yapiniz.

Servo agisi 0 olarak
ayarlaniyor.

Servo motorlardaki kirmizi
kablo 5V’a

Kahverengi kablo GND’ye
Turuncu kablo ise digital
pinlerden birine baglanir.
Burada sinyal pini olarak 9.
digital pin kullanilmigtir.

Servo acisi 180 olarak
ayarlaniyor.

Sweep.ino  readma.md

1 #include <Servo.h>

2
:l 3 Servo myservo;
a .
s hotd setop(3 & Ayn1 uygulamayr Arduino
6 myservo.attach(2); , IDE programlnda yapaca,k
o f olursak; kodlar soyle
9 void loop() { olmalidir.
18
11 mysarvo.write(@);
12 delay(1eee);
13 myservo.write(18@);
14 delay(1eee);

15
16}



4. Butona basilinca buzzer calan uygulama (Korna uygulamasi)

SORU : Butona basildiginda buzzerin

calmasini saglayan uygulamay1
yapiniz.

Burada butona basilip
basilmadigi 2 numaral
pinden okunacak.

Buzzer ise 7 numarali pine
bagl.

Butona bagh direng¢ 10K Ohm,
buzzera bagli direng ise 220
Ohm’dur.

sketch_may19a.ino

1 #define Buton 2
#define Buzzer 7

{
pinMode(Buton, INPUT);

2
3
4 void setup()
5
[
7 pinMode(Buzzer, OUTPUT);

8 I

9 void loop()

1@ [

11 if (digitalRead(Buton) == 1)
12 digitalWrite(Buzzer,HIGH);
13 else

14 digitalWrite(Buzzer,LOW);

deger 1ise 7 nolu

buzzer dtecek, 1

GO dijital rla pi kis diigiik » o
ial ayaria pin @) ks _disi ___degilse buzzer

©® dijital ayarla pi ki  yiiksek i &
Rt JEBCl  ine bagiolan
N

susacak.

Aynm1 uygulamay:r Arduino
IDE programinda yapacak
olursak; kodlar soyle
olmalidir.



